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学科・教室開催講演会 

建築学科 
演題：建築・住宅のゼロエネルギー化の動向と課題 
講師：秋元孝之（芝浦工業大学建築学部建築学科教授） 
日時：2020 年 12 月 7 日（月） 17:10～18:50 
場所：オンライン（ZOOM） 
講演要旨：民生部門は最終エネルギー消費の３割を占め，他部

門に比べ増加が顕著であることから，徹底的な省エネルギーの

推進が我が国にとって喫緊の課題となっている．ネットゼロエ

ネルギー建築に新たに追加された ZEB oriented 定義や住宅に

おける卒 FIT，SDGs，ESG 投資，RE100 などを紹介し，ZEB/ZEH
の動向や今後の課題と展望について概説した． 
 
演題：建築と不動産のあいだ 
講師：高橋寿太郎（創造系不動産株式会社 代表） 
日時：2021 年 5 月 17 日（月）17:10～18:50 
場所：オンライン（ZOOM） 
講演要旨： 
講師が代表を務める「創造系不動産」の仕事やメンバーとして

活動する「いずみラーニングセンター」での実践などの紹介を

通して，不動産取引や資産価値から見たデザイン，建築技術か

ら見た不動産の現場など，建築と不動産をつなぐ活動について

解説した。 
 
演題：よりよい建築を創造するための環境心理学 
講師：辻村壮平（茨城大学大学院理工学研究科准教授） 
日時：2021 年 7 月 5 日（月） 17:10～18:50 
場所：オンライン（ZOOM） 
講演要旨：建築環境や空間は人を中心に拡がっている．よりよ

い建築や環境を創造するためには，人がどのように感じながら

振舞っているのかを考えながら，設計に結びつけることが大切

である．本講演では，建築や環境のデザインに活用できる環境

心理学について簡単に紹介した．音環境や光・視環境に関わる

具体的な研究事例を示し，人の心理や行動理論を適用した環境

デザインの考え方や，人の潜在的な価値観を捉えるための方法

について易しく解説した． 
 
演題：育てる家 
講師：立花美緒（東京工業大学環境・社会理工学院 建築学系 

助教） 
日時：2021 年 10 月 4 日（月）17:10～18:50  
場所：オンライン（ZOOM） 
講演要旨： 
講師の代表作である「蝶番の家」，「モコメシ・アトリエ」など

の紹介を通して，建築設計における独自の着眼点，地域におけ

る建築の役割，時間をかけて育てられてく建築や環境のあり方

などについて解説した。 
 

【２】 講 演 会 開 催 記 録 
（2020 年 10 月 1 日より 2021 年 9 月 30 日までの講演会について記す） 
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機械工学科 

伊東 弘行研究室 熱エネルギー工学研究室 
バイオマスブリケット原料および加熱条件の燃焼挙動への影響，

バイオマス含有金属の除去，ブリケットチャー燃焼における放

射特性，自励振動ヒートパイプ熱輸送特性調査および熱輸送性

能向上 
 

[卒業研究] 
ブリケット燃焼継続時間への灰種類の影響 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 富山景太，石田知也 
バイオマスブリケット燃焼における放射エネルギーの観察 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 杉浦拓真 
電気泳動によるバイオマス含有金属洗浄除去効果の調査 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 陳垂湛，矢澤翼 
イソオイゲノール液滴の着火燃焼挙動へのエタノール割合の影

響 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 柳田拓人，札木隆清 
作動流体へのマイクロカプセル相変化物質添加による熱輸送性

能向上評価のための 1 ターン自励振動ヒートパイプの設計 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 中村耀，菅野春樹 
2 ターン自励振動ヒートパイプにおける磁性流体液柱の流動特

性 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 山口晃 
 

林 憲玉研究室 ロボティクス研究室 
ヒューマノイドロボットの機構及び制御，人間共存ロボットの

機構及び制御，エンタテイメントロボットの機構及び制御，フ

ライングロボットの機構及び制御，ロボットの自律学習，福祉・

医療システム，ヒューマンインターフェース，対人安全性 
 

[修士論文] 
二足ヒューマノイドロボットの自動ナビゲーションに関する研

究 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 莫俊杰 
教育現場で複数 Kinect を用いたユーザ行動追跡に関する研究 ꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 夏海彬 
 

[卒業研究] 
管内検査ロボットの改良及び検査実験 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 三浦和真，植田伊秀人 
2 足ヒューマノイドロボットの開発 -上体部の設計開発- ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 中村嘉孝，山﨑悠生 
夜間の屋内巡回警備を目的としたクワッドロータードローンの

開発 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 金子光希 
屋内飛行を想定した小型・軽量オクトコプタードローンの設計

開発 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 土屋秀斗 
感情表現が可能なパンダ型ロボットの改良 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 海老塚卓 
3 次元情報を含めた 2 次元地図の自動生成 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 新田海斗 
英単語をわかりやすく教えられる教育支援ロボットの開発 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 平野太一 
片付けロボットによるカテゴリゼーション ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 外川恭士 

衝撃緩和機構を搭載した人間共存型ロボットの研究 -肘部衝撃

緩和機構- ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 秋山智徳 
空気圧人工筋を持つ 3 自由度ロボットアームの制御 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 諸冨友亮 
 

江上 正研究室 ロボット制御システム研究

室 
宇宙エレベータークライマーシステムの開発，福祉・工事支援

ロボット（車椅子ロボット，インフラ点検ロボットなど）の開

発，アイリスロボットハンドの開発，ドローン用ハンドの開発，

ボール＆プレート経路制御装置の開発 
 

[修士論文] 
H 型インフラ検査用クライマーの同期制御 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 高橋亮 
架空送電線鉄塔を昇降する工事支援ロボットの開発 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 中村俊貴 
アイリス機構ハンドを搭載したドローンの製作と制御 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 原戸柊 
アイリス多指ロボットハンドの開発 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 谷田貝凌太 
 

[卒業研究] 
3 次元測域センサを用いた車いすの段差検知及び自動乗り越え  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 山城颯汰 
車いすの体動による進行方向指示装置の開発 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 歳桃淳，森本歩登 
連結式リニアモータのギャップ通過時の位置補正 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 宇津木友弥 
対向型円錐アイリスロボットハンドの開発 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 刑部天斗 
重量物搬送用架空送電工事支援クライマーの開発 ꞏꞏꞏꞏꞏ 山崎海都 
垂直／水平軌道を連続走行可能とするロープ型クライマーの開

発 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 張凱賓 
水平移動機構を有する壁面検査用ジンバル雲台の開発 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 野中祐太郎 
水平多関節ロボットアームの自動把持システムの開発 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ  
 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 籾山祐輝 
水平多関節ロボットアームの機構の改良 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 大城祐良 
 

高野 敦研究室 航空宇宙構造研究室 
座屈，屈服等の弾性不安定に関する問題，接着結合・ボルト締

結など，結合部の材料･構造設計及び評価，統計的手法による材

料･構造の強度評価手法の開発，超小型ロケットの設計･開発な

ど 
 

[修士論文] 
CFRP 薄肉円筒の座屈 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 包景軒 
接着強度に対するラップ長とピール止めの影響 ꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏꞏ 李超 
 

[卒業研究] 
Ti-6Al-4V によるハイブリッドロケット酸化剤タンクの開発計
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